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คุณสมบัติทั่วไป

เปนชุดคอมพิวเตอรประมวลผล (Embedded Processor) การปรับสัญญาณไฟจราจรแบบ 

Adaptive พรอมระบบปฏิบัติการซอฟตแวรประมวลผลระบบสัญญาณไฟจราจร Real Time Traffic Data 

สําหรับควบคุมระยะไกล
Embedded Processor มคุีณสมบติัดังน้ี

1. เปนอุปกรณชนิด Industrial grade สามารถทํางานในสภาวะภายนอกที่มีอุณหภูมิสูง ออกแบบมาเพ่ือใช

งานกับตูสัญญาณไฟจราจรไดเปนอยางดี

2. รองรับการเชื่อมตอเพื่อต้ังคาหรือดูผลการทํางานทางไกลผานเครือขายส่ือสาร 

3. หากมีขอขัดของสามารถแจงเตือนไปยังผูใชงานได

4. สามารถแจงปญหาไปยังศูนยขอมูลเมื่อพบวาไมสามารถเชื่อมตอกับอุปกรณตรวจจับได

5. รองรับการเชื่อมตอผานพอรต Ethernet IPv4 จํานวน 1 ชอง

6. มพีอรต Output จํานวน 1 ชอง Output 

7. การเชื่อมตอ Interface ผานทางพอรต RS-485

8. มี GUI สําหรับการต้ังคาอุปกรณและการตรวจสอบการทํางาน

9. รองรับแรงดันขนาด 12V – 48V หรือผานพอรต PoE

10. อุปกรณทํางานไดที่อุณหภูมิ 0oC-60oC และที่ความชื้นสัมพัทธ 0-90%

11. มีระบบปฏิบัติการแบบ Linux
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Product Description:
Embedded Processor
ชุดอปุกรณสําหรับควบคุมระยะไกล Embedded Processor พรอมซอฟตแวรประมวลผลระบบสัญญาณ

ไฟจราจร Real Time Traffic Data

Model : EMBED CPU SW

Product Profile of FORTH Traffic System
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ซอฟตแวรประมวลผลระบบสัญญาณไฟจราจร Real Time Traffic Data มีคุณสมบัติดังน้ี

• สําหรับทางแยกระบบตองมีการควบคุมแบบปรับตัวได (Adaptive Control) ที่สามารถคํานวณสัดสวน

สัญญาณไฟจราจร (Split) และรอบสัญญาณไฟจราจร (Cycle Length) ที่เหมาะสมที่สุดในทุกรอบสัญญาณ

ไฟจราจร โดยใชขอมูลปริมาณการจราจร (Traffic Volume) จากเคร่ืองตรวจตรวจวัดหลัก (Primary 

Detector) และใชขอมูลความลาชา (Delay) หรือความยาวทายแถว (Queue Length) เพ่ือชวยคํานวณให

ดีย่ิงขึ้น (ในกรณีที่มีการติดต้ังเคร่ืองตรวจวัดขั้นสูง (Advanced Detector))  และระบบจะตองสามารถ

เรียนรูจากรอบสัญญาณไฟจราจรที่ผานมาโดยใชขอมูลจากรอบสัญญาณไฟจราจรกอนหนาเพ่ือปรับปรุงการ

คํานวณสัญญาณไฟจราจรใหดีข้ึนในรอบถดัไปไดโดยอัตโนมัติ เชน กรณีที่ตรวจพบวาปริมาณจราจรมากกวา

การคํานวณเวลาไฟเขียวในรอบสัญญาณไฟที่ผานมา ระบบจะตองสามารถเพิ่มเวลาไฟเขียวในรอบถัดไปได 

นอกจากนี้ระบบจะตองมีการควบคุมแบบตอบสนอง (Actuation Control) ที่สามารถตอบสนองตออัตรา

การไหลของการจราจรตํ่าหรือไมมีแถวคอยไดดวยการลดเวลาไฟเขียวหรือเปล่ียนจังหวะสัญญาณไฟจราจร

ไดทันทีเพ่ือความลาชา (Delay) จากการสูญเสียเวลาไฟเขียวไปโดยเปลาประโยชน และตอบสนองตออัตรา

การไหลของจราจรหรือความยาวแถวคอยยังคงมีปริมาณสูงไดดวยการเพ่ิมเวลาไฟเขียวของจังหวะสัญญาณ

ไฟจราจรน้ันใหนานข้ึนเพ่ือลดความลาชา (Delay) จากการรอคอยสัญญาณไฟจราจรในรอบถัดไป ไดโดย

อัตโนมัติ

• สําหรับทางขามระบบตองมีการควบคุมแบบปรับตัวได (Adaptive Control) โดยใชขอมูลปริมาณคนขาม

ถนน จากเคร่ืองตรวจวัด (Detector) บริเวณทางมาลาย และใชขอมูลปริมาณคนรอขาม จากเคร่ืองตรวจวัด 

(Detector) บริเวณคนรอขาม เพ่ือชวยคํานวณระยะเวลาในการปลอยสัญญาณไฟจราจร นอกจากนี้ระบบ

จะตองมีการควบคุมแบบตอบสนอง (Actuation Control) ที่สามารถตอบสนองตอปริมาณคนขามถนนที่

รวดเร็วหรือไมมีคนรอขามบริเวณจุดรอขามไดดวยการตัดเวลาไฟเขียวหรือเปล่ียนจังหวะสัญญาณไฟจราจร

ไดทันทีเพื่อลดการสูญเสียเวลาไฟเขียวไปโดยเปลาประโยชน และตอบสนองตอปริมาณคนขามถนนหรือคน

รอขามบริเวณจุดรอขามยังคงมีปริมาณสูงไดดวยการเพ่ิมเวลาไฟเขียวของจังหวะสัญญาณไฟจราจรนั้นให

นานขึ้นจนถึงคาสูงสุดที่ต้ังไวในระบบ

• เคร่ืองตรวจวัดหลกั (Primary Detector) สามารถตรวจวัดปริมาณจราจร (Traffic Volume) และอัตราการ

ไหลของการจราจร (Flow Rate) สําหรับยานพาหนะ รวมถึงขอมูลปริมาณคนขามถนนสําหรับทางขาม โดย

สามารถอานขอมูลไดในชวงเวลาจริง (Real-time) อยางนอยทุกวินาทีในทุกทิศทางที่กําลังไดสัญญาณไฟ

เขียว นอกจากน้ีเคร่ืองตรวจวัดข้ันสูง (Advanced Detector) สําหรับยานพาหนะ สามารถตรวจวัดความ

ลาชา (Delay) หรือความยาวทายแถว (Queue Length) และสามารถอานขอมูลไดในชวงใกลเคียงเวลาจริง 

(Near-Realtime) อยางนอยทุก 5 นาทีในทุกทิศทางที่กําลังไดสัญญาณไฟเขียว

• สามารถทําการประสานสัมพันธจังหวะสัญญาณไฟจราจรกับทางแยกใกลเคียง และปรับคา Offset ให

สอดคลองกัน รวมทั้งสามารถจัดการจังหวะสัญญาณไฟจราจร เพ่ือปองกันและแกไขปญหาการจราจรติดขัด

จนทําใหทายแถวของยานพาหนะปดกั้นทางแยกได
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ซอฟตแวรประมวลผลระบบสัญญาณไฟจราจร Real Time Traffic Data มีคุณสมบัติดังน้ี

• สามารถรองรับการทํางานกับอุปกรณนับเวลาสําหรับยานพาหนะ และอุปกรณนับเวลาสําหรับคนขามถนน

กอนที่สัญญาณไฟเขียวจะเปล่ียนเปนสัญญาณไฟแดงเปนเวลาไดไมนอยกวา 5 วินาที และกอนที่สัญญาณไฟ

แดงจะเปล่ียนเปนสัญญาณไฟเขียวเปนเวลาไดไมนอยกวา 5 วินาที 

• สามารถสอบความผิดปกติของการทํางานของอุปกรณตางๆ ได

• มี User Interface ที่งายตอการใชงาน สามารถแสดงสถานะการทํางาน การเชื่อมตอของอุปกรณ ขอมูล

การจราจรสําหรับยานพาหนะสําหรับยานพาหนะและขอมูลคนขามถนนสําหรับทางขาม รวมถึงการกําหนด

และต้ังคาพารามิเตอรตาง ๆ ของระบบได

• สามารถจัดเก็บขอมูลการจราจรทั้ งหมดที่ ไดจากอุปกรณตรวจจับยานพาหนะแยกตาม Turning 

Movement รวมถึงขอมูลจังหวะเวลาของสัญญาณไฟจราจร และขอมูลคนขามถนนที่ไดจากอุปกรณ

ตรวจจับบุคคล โดยมีการสํารองขอมูลยอนหลังไดมากกวา 90 วัน พรอมทั้งสามารถออกรายงานสรุปผล

ขอมูลได

• รองรับการเชื่อมตอจากอุปกรณอื่นและเชื่อมตอผานระบบ Network โดยไมปดกั้นหรือมีขอจํากัดกับอุปกรณ

และซอฟตแวรจากผูผลิตรายอื่น และรองรับการทํางานไดอยางนอยดังนี้

ก)    รับคําส่ังการทํางานและการควบคุมจากศูนยควบคุมหรือระบบควบคุมสัญญาณไฟจราจรเปนพ้ืนที่ 

(Area Traffic Control : ATC) 

ข)    สงขอมูลสถานะการทํางานของอปุกรณและขอมูลการจราจรสําหรับยานพาหนะ และขอมลูคนขามถนน

สําหรับทางขาม

ค)    การเชื่อมตอส่ังงานตูควบคุมสัญญาณไฟจราจร

ง)     รองรับการทํางานกับอุปกรณนับเวลาสาํหรับยานพาหนะและอุปกรณนบัเวลาสําหรับคนขามถนน

• มีการจัดทําคูมือการใชงานซอฟตแวร โดยมีเน้ือหาอยางนอยดังนี้

ก)    แนะนํา User Interface และการใชงาน

ข)    ความหมายและการกําหนดคาพารามเิตอรตางๆ ของระบบ

ค)    รูปแบบและวิธีการเชื่อมตอจากอปุกรณอื่นผานระบบ Network

ง)     ระบบอื่น ๆ ที่เก่ียวของ

• มีลขิสิทธิ์ซอฟตแวรไมจํากัดเวลาการใชงานและสามารถปรับปรุงและพัฒนาซอฟตแวร เพื่อใหสามารถใชงาน

ไดอยางมีประสิทธิภาพเปนเวลาไมนอยกวา 5 ป
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Manufactured under stringent control in an ISO 9001 Certified Production line 
by Forth Corporation Public Company Limited.

Genius Traffic System Co., Ltd.
77 Moo 11 Phuttamonthon 5 Rd.,

RaiKhing, Sampran, Nakhornpathom, 73210 Thailand

Telephone +66 2 615 2440, Fax +66 2615 2441, URL: www.gets.co.th
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